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é Embedded Linux

* Drivers compileren & gebruiken

* High level programmatie

g Microcontrollers
* Low level programmatie

* Drivers & scheduling ontwikkelen

"%‘ Interconnectie
* UART + RF




Embedded Linux
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BeagleBone Black + Embedded Linux

e Kernel
e Filesystem
e “Firmware” 1nstellen, SD-kaart, booten

e UART, threading en programma's compileren
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PIC18F2455

* [ eren werken met basis hardware functies

* 48 MHz — 12 MIPS met 24KB program memory
* Communicatie: EUSART — USB — SPI — I°C

* ADC: 10 ch, 10-bit

* Timers: 1x 8-bit, 3x 16-bit

* Combineren van taken
* Uitlezen sensor waardes (ADC)

* Verzenden/ontvangen van deze waardes (EUSART)
* Interrupt prioriteiten

* Schedulen van taken

* Periodiek taken plannen (Timers)
* Draadloze communicatie



Ontwikkelbord PIC18F2455
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* PICI8F2455 ontwikkelbord met HM-TRP transceiver
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Doelstelling PIC WPO's

* Basisbegrippen van een ingebedde microcontroller
verkennen

* ADC, Timers, UART

* Basisbegrippen van een ingebed
besturingssysteem praktisch implementeren

* Scheduling, takenafhandeling, prioriteiten, interrupts

* Communicatie protocol tussen platformen

* Embedded microcontroller (PIC18F2455)
* Embedded microprocessor (ARM AM335x)
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Verwachtingen

Microcontroller
* ADC waarden uitlezen
* Bekomen data doorsturen (UART)
* Periodiek doorsturen van data (scheduling)
* Data doorsturen via IP-stack naar BeagleBone (RF)

* Gepaste actie ondernemen 1.f.v. ontvangen data (BeagleBone)

Embedded Linux

* Naar UART schrijven
* Waarden ontvangen via UART (+threading)
* Data terugsturen naar microcontroller (via IP-stack)

* Programma's compileren



	Dia 1
	Dia 2
	Dia 3
	Dia 4
	Dia 5
	Dia 6
	Dia 7
	Dia 8
	Dia 9

